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Abstract of DE 4124574 (A1) 

The handgrip (8) is separated from the main body of 
the tool (2). The handgrip is linked to the tool at one 
end by a hinge (9) and at the other end by a spring 
coupling (13). The spring coupling has a pin (15) 
fastened to the handgrip passes through a guide hole 
in an endplate (16) on the tool body and is retained 
by an adjusting nut (19). Mounted between an 
endplate (14) on the handgrip and endplate is a 
preloaded coil spring (17). The coil spring pre-load is 
adjusted to prevent bottoming of the handgrip under 
the action of normal guide pressure (F) applied to the 
tool. ADVANTAGE - Accurate guidance of tool is 
maintained with good vibration isolation. 
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4) Griffisolierung 

J) Die Griffisolierung fur uber ein Schlagwerk mit peri- 
odischen StoBen beaufschlagte Arbeitsgerate, insbesondere 
fur einen Bohrhammer, besteht im wesentlichen aus einem 
zumindest funktionell zwischen der Bedienperson und dem 
Schlagwerk angeordneten, vom eigentlichen Arbeitsgerat 
getrennten Griffteii, das mit einem seiner beiden axialen 
Enden gelenkig verschwenkbar am Arbeitsgerat befestigt ist 
und an seinem gegenuberliegenden axialen Ende uber eine 
Feder Oder ein Federsystem an das Arbeitsgerat gekoppelt 
ist. Durch die beiden ortlich und funktionell getrennten 
Funktionen Isolierung und Fiihrung des Griffes wird insge- 
samt bei guter Isolierung der schlagartigen StoSe eine 
ausreichende FOhrung und Handhabbarkeit des Arbeitsgera- 
tes gewahrleistet. 
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Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Griffisolie- 
rung fur iiber ein Schlagwerk mit periodischen StoBen 
beaufschlagte Arbeitsgerate, insbesondere fur einen 5 
Bohrhammer. Weiter betrifft die Erfindung einen Bohr- 
hammer mit einem insbesondere elektrischen oder 
pneumatischen Antrieb, einem Ubersetzungsgetriebe, 
einem Schlagwerk und einem Griffteil. 

Arbeitsgerat im Sinne der vorliegenden Erfindung 10 
umfaBt alle gattungsgemaBen, d. h. tiber ein Schlagwerk 
mit periodischen StoBen beaufschlagte Arbeitsgerate, 
beispielsweise PreBlufthammer, Schlagschrauber oder 
Bohrhammer. Aus Griinden einer einfacheren Darstel- 
lung soil im folgenden immer von einem Bohrhammer 15 
als typischem Vertreter der gattungsgemaBen Arbeits- 
gerate ausgegangen werden. 

Derartige Bohrhammer werden beispielsweise zur 
Herstellung kleinerer Mauerdurchbriiche, beispielswei- 
se beim Verlegen von Kabeln oder fluidischen Leitun- 20 
gen, oder aber zum Setzen von Diibeln in hartem Unter- 
grund, insbesondere Beton, verwendet. Zur Erhdhung 
der Bohrleistung und insbesondere, urn die von einer 
Bedienperson aufzubringende Andriickkraft zu verrin- 
gern, weisen derartige Bohrhammer ein Schlagwerk auf, 25 
das der Rotationsbewegung des Bohrers eine in Achs- 
richtung des Bohrers wirkende periodische Schlagkraft 
uberlagert. Die Schlagkraft bzw. die induzierten StoBe 
werden dabei sowohl auf den Bohrer selbst als auch, 
zumindest als Reaktionskraft, iiber den Griff des Bohr- 30 
hammers unvermindert auf die jeweilige Bedienperson 
ubertragen. 

Mag dies im Heimwerkerbereich bei lediglich gele- 
gcntlichem Gebrauch noch hinnehmbar sein, so ist dies 
bei gewerblicher Anwendung, wo haufig iiber langere 35 
Zeit hinweg mit dem Bohrhammer gearbeitet werden 
muB, nicht nur eine EinbuBe hinsichtlich des Bedie- 
nungskomforts, sondern gefahrdet auf Dauer ernstlich 
die Gesundheit des Bedieners. 

Zur Dampfung bzw. Abfederung dieser StoBe ist es 40 
bekannt, zwischen Griff und Gehause des Bohrhammers 
eine in diesem Bereich im wesentlichen vollflachige ela- 
stomere Einlage, insbesondere einen Gummipuffer, an- 
zuordnen. Derartige vollflachige Gummipuffer vermd- 
gen zwar bei entsprechender Dicke die StoBe wirksam 45 
abzufedern; sie weisen jedoch den in der Praxis gravie- 
renden Nachteil auf, daB die Handhabung des Bohrham- 
mers "schwammig" wird und somit die Fiihrungseigen- 
schaften im Hinblick auf ein genaues Arbeiten stark 
beeintrachtigt werden. 50 

Ausgehend von diesem Stand der Technik ist es die 
Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine Griffisolie- 
rung fur tiber ein Schlagwerk mit periodischen StoBen 
beaufschlagte Arbeitsgerate, insbesondere fiir einen 
Bohrhammer, zu schaffen, die gleichzeitig eine hohe Iso- 55 
lation der vom Schlagwerk erzeugten periodischen 
StoBbewegungen und gute Fiihrungseigenschaften bei 
der Handhabung des Arbeitsgerates gewahrleistet. 

Diese Aufgabe wird durch eine Griffisolierung nach 
der Lehre des Patentanspruchs 1 geldst. 60 

GemaB der vorliegenden Erfindung wird die Isolie- 
rung des Griffes gegen die stoBartige Belastung bei 
gleichzeitiger maximaler Fiihrungseigenschaft dadurch 
erreicht, daB das Griffteil als im wesentlichen separates 
und vom eigentlichen Arbeitsgerat getrenntes Teil aus- 65 
gefiihrt ist, wobei das Griffteil zumindest funktionell 
zwischen der Bedienperson und dem Schlagwerk ange- 
ordnet ist. "Zumindest funktionell" bedeutet dabei, daB 
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das eigentliche Griffteil in der kraftiibertragenden K.et- 
te, die auf einer Seite vom eigentlichen Werkzeug, z. B. 
einem BohrmeiBel, und auf der anderen Seite von der 
Bedienperson begrenzt wird, zwischen der Bedienper- 
son und dem Schlagwerk angeordnet ist. Die ortliche 
Anordnung wird zwar in den meisten Fallen mit der 
funktionellen Anordnung libereinstimmen, doch ist er- 
stere primar vom konstruktiven Aufbau des Arbeitsge- 
rates, hier insbesondere Bohrhammers, abhangig und 
nicht notwendigerweise wesentlich fur die Erfindung. 

Das Griffteil ist am Arbeitsgerat gelenkig ver- 
schwenkbar angebunden und an mindestens einem von 
der gelenkigen Befestigung wegweisenden Ende iiber 
eine Feder oder ein Federsystem an das Arbeitsgerat 
gekoppelt. Die gelenkig verschwenkbare Befestigung 
weist dabei vorzugsweise einen einzigen Freiheitsgrad, 
namlich eine Verschwenkbarkeit um eine Achse senk- 
recht zur Arbeits- oder Schlagachse des Arbeitsgerates 
auf. Mit anderen Worten, die gelenkig verschwenkbare 
Befestigung stellt mit Ausnahme der Schwenkbewe- 
gung eine im wesentlichen starre Verbindung zwischen 
Griffteil und Arbeitsgerat dar und erlaubt eine sichere 
Fiihrung und Handhabung des Arbeitsgerates in alien 
Achsrichtungen mit Ausnahme der Arbeits- oder 
Schlagrichtung. Gelenkig verschwenkbar bedeutet da- 
bei nicht notwendigerweise, daB die Verschwenkbarkeit 
iiber einen groBen Winkelbereich, beispielsweise 180° 
und mehr, moglich sein muB; vielmehr ist fiir die Zwecke 
der vorliegenden Erfindung eine Verschwenkbarkeit 
um relativ wenige Winkelgrade, entsprechend einer Be- 
wegung am der Schwenkachse gegeniiberliegenden En- 
de des Griffteils im Bereich weniger Zentimeter fur die 
meisten Anwendungsfalle ausreichend. 

An mindestens einem von der gelenkigen Befestigung 
wegweisenden Ende ist das Griffteil iiber eine Feder 
oder ein Federsystem an das Arbeitsgerat angekoppelt. 
AusschlieBlich diese federnde Ankopplung dient zur 
Isolation des Griffes gegen die auftretenden peri- 
odischen StoBe. Mit anderen Worten, gemaB der vorlie- 
genden Erfindung sind die Funktionen Fiihrung und Iso- 
lation funktionell und raumlich voneinander getrennt. 

Das Griffteil kann, wie beispielsweise bei PreBluft- 
hammern iiblich, in seinem hinsichtlich seiner Langser- 
streckung mittleren Bereich gelenkig verschwenkbar 
am Arbeitsgerat angelenkt sein, wobei die federnde An- 
kopplung in Abhangigkeit von der gewunschten Funk- 
tion einseitig oder beidseitig an den beiden axialen En- 
den des Griffes angeordnet sein kann. 

Vorzugsweise jedoch ist das Griffteil einseitig nach 
Art eines einfach wirkenden Hebels gelenkig am Ar- 
beitsgerat befestigt, wobei die federnde Ankopplung am 
in der Fugenebene zwischen Arbeitsgerat und Griffteil 
entgegengesetzten Ende des Griffteils angeordnet ist. 
Weiter ist dabei vorzugsweise die federnde Ankopplung 
zumindest im wesentlichen in der Verlangerung der 
wirksamen Arbeits- oder Schlagachse des Arbeitsgera- 
tes angeordnet. Insbesondere bei dieser Anordnung ist 
gewahrleistet, daB die von der Bedienperson aufge- 
brachte Andriickkraft, die ja letztendlich nahezu aus- 
schlieBlich uber die federnde Ankopplung auf das Ar- 
beitsgerat ubertragen wird, als unmittelbar wirkende 
Axialkraft ohne storende, meist zum Verkippen des Ge- 
rates fiihrende betrachtliche Biegemomente, wirkt. 
Wenn derartige Biege- oder Kippmomente, die ja letzt- 
endlich im wesentlichen von der geometrischen Kon- 
struktion des Arbeitsgerates abhangen, hingenommen 
werden konnen, hat die Bedienperson weiter die M6g- 
lichkeit, die Wirksamkeit des Griffteiles hinsichtlich der 
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Funktionen Isolierung und Ftihrungseigenschaften al- 
leine durch das Ansetzen des Griffes zu variieren. Ste- 
hen die gewiinschten Isolationswirkungen im Vorder- 
grund, wird die Andruckkraft im wesentlichen aus- 
schlieBlich im Bereich der fedemden Ankopplung auf- 
gebracht werden, wahrend ftir eine moglichst sichere 
Fiihrung der Zugriff und damit die Andruckkraft in ei- 
nem Bereich naher beim Verschwenkgelenk erfolgen 
wird. Grundsatzlich gilt dabei, daB die Isolation der vorn 
Schlagwerk erzeugten periodischen StoBbewegungen 
am Handgriff im Bereich der elastischen Ankopplung 
ihr Maximum hat und zum Drehpunkt des Verschwenk- 
gelenkes linear abnimmt. Hingegen wird am Drehpunkt 
die maximale Ftihrungseigenschaft bei gleichzeitiger 
minimaler Isolation des Handgriffs erreicht. 

Die gelenkig verschwenkbare Befestigung des Griff- 
teils am Arbeitsgerat kann grundsatzlich in beliebiger 
Wcise in Abhiingigkeit von den gewiinschten Eigen- 
schaften gewahlt werden. So besteht die gelenkig ver- 
schwenkbare Befestigung im einfachsten Fall aus einer 
Materialbriicke nach Art eines Filmscharnieres zwi- 
schen Griffteil und dem Gehause des Arbeitsgerats. Je- 
doch wird sich ein derartiges Gelenk ausschlieBlich ftir 
Gerate mit geringer Beanspruchung, beispielsweise im 
Heimwerkerbereich, eignen. 

Die hinsichtlich einer optimalen Fiihrungsfunktion si- 
cherste und einfachste gelenkig verschwenkbare Befe- 
stigung kann in der Regel uber ein an sich bekanntes 
Bolzen- oder Scharniergelenk erfolgen. Dabei weisen 
sowohl das Arbeitsgerat als auch das Griffteil in die 
Fugenebene vorspringende jeweils ineinander eingrei- 
fende oder einander iibergreifende Ansatzbereiche mit 
zueinander fluchtenden Bohrungen auf, durch die ein 
Bolzen als Fiihrungs- und Drehachse gesteckt und an 
beiden Enden festgelegt werden kann. 

Insbesondere wenn die in Achsrichtung der Dreh- 
oder Verschwenkachse verlaufende Breite des Griffteils 
oder des Arbeitsgerates entsprechend groB dimensio- 
niert ist, wie dies bei ftir groBere Beanspruchungen aus- 
gelegten Arbeitsgeraten regelmaBig der Fall sein wird, 
kann das verschwenkbare Gelenk als Gummigelenk, 
insbesondere als Gummi-Buchsengelenk, ausgefiihrt 
sein. Gummi-Buchsengelenk im Sinne der vorliegenden 
Erfindung bedeutet dabei, daB zwischen der eigentli- 
chen Dreh- oder Verschwenkachse und dem AuBenge- 
hause des Gelenks eine Gummibuchse eingesetzt ist, die 
im wesentlichen kardanisch wirkt. Mit anderen Worten, 
aufgrund der relativ groSen axialen Lange des Dreh- 
oder Verschwenkgelenks ist einerseits eine gute Fuh- 
rung gewahrleistet, wahrend durch die allseitige, wenn 
auch geringe Beweglichkeit der Gummibuchse auch 
hier im Dreh- oder Verschwenkgelenk Vibrationen und 
StoBe wirksam abgepuffert werden. 

Die federnde Ankopplung bzw. Isolierung zwischen 
Griffteil und Arbeitsgerat erfolgt vorzugsweise uber ei- 
ne metallische oder aus Kunststoff gefertigte Schrau- 
benfeder, Tellerfeder oder Blattfeder, insbesondere 
Doppelblattfeder, oder aber eine Gummifeder. Dabei 
kann die federnde Ankopplung nicht nur aus einer einzi- 
gen Feder, sondern aus einer Vielzahl von Federn, die 
nach Art eines Federsystems miteinander gekoppelt 
sind, bestehen. 

Im einfachsten Fall besteht die federnde Ankopplung 
aus einem Gummipuffer, insbesondere einem Lochgum- 
mipuffer, der in dem der Dreh- oder Verschwenkachse 
gegeniiberliegenden Bereich zwischen Griffteil und Ar- 
beitsgerat eingefiigt, beispielsweise eingeklebt ist. 

GemaB einem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel der 



Erfindung jedoch weist die federnde Ankopplung eine 
erste, am Griffteil angeordnete Anschlagplatte, eine 
zweite, am Arbeitsgerat angeordnete Anschlagplatte, 
mindestens eine Fuhrungsstange, die an einer der bei- 

5 den Anschlagplatten befestigt ist und die die jeweils 
gegeniiberliegende Anschlagplatte in einer dafiir vorge- 
sehenen Aussparung verschiebbar durchgreift, und eine 
Schraubenfeder oder Lochgummifeder mit Zentralboh- 
rung auf, wobei die Schraubenfeder oder Lochgummife- 

io der zwischen den beiden Anschlagplatten eingespannt 
ist und die Fuhrungsstange umgreift. Anschlagplatte im 
Sinne der vorliegenden Erfindung bedeutet nicht not- 
wendigerweise ein separates Bauteil; vielmehr kann die 
Anschlagplatte auch durch einen am Griffteil oder am 

15 Arbeitsgerat angeordneten Anschlagbereich gebildet 
werden. 

Bei diesem Ausfiihrungsbeispiel ist die Schraubenfe- 
der oder Lochgummifeder zwischen den beiden An- 
schlagplatten oder Anschlagbereichen eingespannt. Bei 

20 aufgebrachter Andruckkraft werden die beiden An- 
schlagplatten oder Anschlagbereiche im wesentlichen 
entlang der durch die Fuhrungsstange definierten Achse 
relativ zueinander bewegt, wobei die Schraubenfeder 
oder Lochgummifeder elastisch verformt oder verpreflt 

25 wird. Bei Nachlassen der Andruckkraft zwingt die ela- 
stische Ruckstellkraft der Feder die beiden Anschlag- 
platten und damit das Griffteil zur Ruckkehr in die Aus- 
gangsstellung. Bei im wesentlichen gleichbleibender An- 
driickkraft bewirkt die durch das Schlagwerk aufge- 

30 brachte stoBartige Belastung ein periodisches Kompri- 
mieren und Dekomprimieren der Feder, wobei das 
Griffteil und damit die Bedienperson zuverlassig wei- 
testgehend von diesen stoflartigen Belastungen freige- 
halten wird. 

35 Die Feder kann in ihrer nicht durch eine Andruck- 
kraft belasteten Ausgangsstellung lediglich zwischen die 
beiden Anschlagplatten eingelegt sein. Vorzugsweise 
jedoch wird die Feder mit einer Vorspannung versehen, 
um die Isolationswirkung des Griffes auf einen be- 

40 stimmten Arbeitsbereich bzw. einen Andriickkraftbe- 
reich zu beschranken. Dazu weist die Griffisolierung 
gemaB der vorliegenden Erfindung vorzugsweise eine 
Spannvorrichtung zur Erzielung einer definierten Vor- 
spannung der Feder der federnden Ankopplung auf. Die 

45 Spannvorrichtung kann dabei in einfachster Weise aus 
einem unveranderlichen Anschlag fur den Abstand der 
Anschlagplatten gemaB dem vorstehenden Ausfiih- 
rungsbeispiel bestehen. Vorzugsweise jedoch wird die 
Vorspanneinrichtung durch ein auf der Fuhrungsstange 

50 axial verstellbares Anschlagelement zur Einstellung des 
maximalen Abstandes zwischen den beiden Anschlag- 
platten an dem axialen Ende der Fuhrungsstange, das 
die mit der Aussparung versehene Anschlagplatte 
durchgreift, gebildet. Diese Verstellmoglichkeit kann in 

55 einfachster Weise dadurch vorgesehen werden, daB die 
Fuhrungsstange zumindest bereichsweise als Gewinde- 
stange ausgebildet ist, auf der eine Verstellmutter zur 
Einstellung des Abstands dient. 
Um einen eventuell gewiinschten Arbeitsbereich der 

60 Griffisolierung nach oben zu begrenzen, kann zwischen 
Griffteil und Arbeitsgerat ein Endanschlag zur Begren- 
zung des maximalen Verschwenkbereichs vorgesehen 
sein. Durch einen derartigen Endanschlag wird nach 
Uberschreiten einer bestimmten Andruckkraft, die ins- 

65 besondere von der Federrate der verwendeten Feder 
abhangt, die dann wirkende Andruckkraft und damit 
auch die zuriickwirkenden stoBartigen Belastungen un- 
mittelbar durch Form- und KraftschluB ubertragen. 
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Die verwendete Feder bzw. das verwendete Federsy- 
stem aus einer Mehrzahl von Federn, ist grundsatzlich 
beliebiger Art. Es kann sich um eine Druck-, Schub-, 
Biege- oder Blattfeder handeln. Die Federkennung kann 
je nach Anforderung progressiv, degressiv oder linear 5 
sein oder aus einer Kombination derartiger Kennlinien 
bestehen. 

Fur verschiedene Anwendungen eines Bohrhammers 
kann eine bestimmte Andruckkraft des Werkzeugs an 
eine eventuell zu bearbeitende Wand gefordert sein. 10 
Um eine derartige geforderte Andruckkraft zuverlassig 
einzuhalten, weist eine Griffisolierung gemaB der vor- 
liegenden Erfindung vorzugsweise eine MeB- und An- 
zeigeeinrichtung zur Ermittlung und Anzeige der aktu- 
el! aufgebrachten Andruckkraft auf, wobei diese MeB- 15 
und Anzeigeeinrichtung mit der federnden Ankopplung 
wirkmaBig verbunden ist. Eine derartige MeB- und An- 
zeigeeinrichtung kann beispielsweise im einfachsten 
Fall aus einem Zeiger fur den Verformungsweg der Fe- 
der bestehen, der iiber eine auf die Federkennung ge- 20 
eichte Skala die Andruckkraft anzeigt. Die Detektion 
des Verformungsweges und die Anzeige konnen dabei 
sowohl rnechanisch als auch elektrisch bzw. elektronisch 
erfolgen. 

Eine weitere Moglichkeit, die aktuelle Andruckkraft 25 
zu ermitteln, besteht darin, beispielsweise an einer der 
beiden Anschlagplatten in den KraftfluB eingebunden 
einen Druck- bzw. Kraftsensor, beispielsweise eine 
KraftmeBdose, vorzusehen, die die aufgebrachte An- 
druckkraft direkt errnittelt. Diese Ermittlungsmethode 30 
hat dabei den Vorteil, daB sie von der verwendeten 
Feder grundsatzlich unabhangig ist. 

Im folgenden ist die vorliegende Erfindung anhand 
mehrerer Ausfiihrungsbeispiele in Verbindung mit den 
beiliegenden Zeichnungen naher erlautert. Es zeigen: 35 

Fig. 1 einen Bohrhammer gemaB der vorliegenden 
Erfindung in teilweise aufgebrochener Ansicht; 

Fig. 2 ein Ausfuhrungsbeispiel einer erfindungsgema- 
Ben Griffisolierung mit einer Doppelblattfeder in teil- 
weise aufgebrochener Ansicht; 40 

Fig. 3 ein drittes Ausfuhrungsbeispiel einer erfin- 
dungsgemaBen Griffisolierung mit einem Gummige- 
lenk; und 

Fig. 4 ein viertes Ausfuhrungsbeispiel einer erfin- 
dungsgemaBen Griffisolierung mit einem Gelenk nach 45 
Art eines Filmscharniers. 

In Fig. 1 ist ein Arbeitsgerat 1 in Form eines Bohr- 
hammers mit einer erfindungsgemaBen Griffisolierung 
gezeigt. Der Bohrhammer 1 besteht im wesentlichen aus 
einem Gehause 2, in dem ein nicht dargestellter elektri- 50 
scher Antrieb, ein ebenfalls nicht dargestelltes Uberset- 
zungsgetriebe und ein lediglich schematisch angedeute- 
tes Schlagwerk 3 angeordnet sind. Weiter weist der 
Bohrhammer 1 eine Aufnahme 4, hier ein Schnellspann- 
futter, zur drehfesten Aufnahme eines Werkzeugs 5 auf. 55 

Das Gehause 2 des Bohrhammers 1 weist auf der dem 
Werkzeug 5 gegenuberliegenden Seite eine im wesentli- 
chen ebene Flache 6 auf, die einer dazu komplemen- 
taren Flache 7 eines Griffteils 8 gegeniiberliegt. Das 
Griffteil 8 ist an seinem von der Verlangerung der 60 
Werkzeugachse wegweisenden Ende iiber eine gelenki- 
ge Schwenkverbindung 9 mit dem Gehause 2 des Bohr- 
hammers 1 verbunden. Die gelenkige Schwenkverbin- 
dung 9 besteht dabei aus einer Reihe nebeneinander 
liegender vorsprungartiger Bereiche 10 am Griffteil 8 65 
und 11 am Gehause 2, die einander iiber- bzw. hinter- 
greifen. Die vorsprungartigen Bereiche 10,11 sind mit 
zueinander fluchtenden Durchgangsbohrungen verse- 
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hen, durch die in zusammengebautem Zustand eine 
Dreh- und Schwenkachse 12 gesteckt und an beiden 
Enden festgelegt ist. Die gelenkige Schwenkverbindung 
9 erlaubt somit im wesentlichen eine reine Schwenkbe- 
wegung um die Drehachse 10, wahrend ein Verdrehen, 
Verkippen oder Verkanten des Griffes in andere Rich- 
tungen oder um andere Achsen im wesentlichen ausge- 
schlossen ist. 

Am dem dem Drehgelenk 9 gegenuberliegenden En- 
de des Griffteils 8 ist die federnde Ankopplung 13 zwi- 
schen Griffteil 8 und Bohrhammer 1 angeordnet. Die 
federnde Ankopplung 13 besteht bei diesem Ausfuh- 
rungsbeispiel im wesentlichen aus einer ersten An- 
schlagplatte 14, einer Fiihrungsstange 15, die an der er- 
sten Anschlagplatte 14 im wesentlichen starr befestigt 
ist, einer zweiten Anschlagplatte 16 und einer im we- 
sentlichen auf Kompression belastbaren Schraubenfe- 
der 17, die zwischen den beiden Anschlagplatten 14 und 

16 eingespannt ist. Die Anschlagplatte 14 ist dabei am 
Griffteil 8 und die Anschlagplatte 16 am Bohrhammer 1 
befestigt. Die Anschlagplatte 16 ist in ihrem mittleren 
Bereich mit einer nicht dargestellten Ausnehmung ver- 
sehen, durch die die Fiihrungsstange 15 hindurchtritt. 
Die Fiihrungsstange 15 ist an ihrem unteren Ende mit 
einem Gewinde 18 versehen, auf das eine Gegenmutter 
19 aufgeschraubt ist. Die Einschraublange der Mutter 19 
bestimmt dabei den maximal moglichen Abstand der 
beiden Anschlagplatten 14 und 16 und damit die Vor- 
spannung der Schraubenfeder 17. 

Das Gehause bzw. das Chassis des Bohrhammers 1 
weist in dem unterhalb der federnden Ankopplung 13 
liegenden Bereich eine Ausnehmung 20 auf. Beim Auf- 
bringen einer Andruckkraft F durch eine Bedienperson 
wird die Schraubenfeder 17 zusammengedruckt, wobei 
gleichzeitig die Fiihrungsstange 15 einschlieBlich der 
aufgeschraubten Gegenmutter 19 nach unten in die 
Ausnehmung 20 verschoben wird. Die Tiefe der Aus- 
nehmung 20 ist dabei so zu wahlen, daB die Fiihrungs- 
stange 15 bei maximal komprimierter Schraubenfeder 

17 ohne anzustoBen aufgenommen werden kann. Zur 
Begrenzung der Federkompression weisen das Griffteil 
8 und die Flache 6 des Gehauses 2 jeweils einander 
gegeniiberliegende Prallplatten 21 und 22 auf, die zu- 
sammen einen Endanschlag bilden. 

In Fig. 2 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer 
Griffisolierung gemaB der vorliegenden Erfindung ge- 
zeigt Die gelenkige Schwenkverbindung 9' entspricht 
dabei im wesentlichen dem Ausfuhrungsbeispiel nach 
Fig. 1. Wahrend jedoch die federnde Ankopplung 13 
beim ersten Ausfuhrungsbeispiel mittels einer Schrau- 
benfeder 17 erfolgt, wird hier eine derartige federnde 
Ankopplung mittels einer Doppelblattfeder 23 mit zwei 
in Richtung der Andruckkraft F hintereinanderliegen- 
den Federarmen 24 und 25 erzielt. Der untere Blattfe- 
derarm 25 ist mit zwei Schrauben 26 an der Flache 6 des 
Gehauses 2 befestigt. Die Blattfederarme 24 und 25 wei- 
sen im Bereich ihres vom Drehgelenk 9' wegweisenden 
Endes je eine Ausnehmung 27 und 28 auf, die von einem 
klammerartigen Anker 29 durch- und auf beiden auBe- 
ren Flachen der Blattfeder 23 hintergriffen wird. Der 
Anker 29 dient dabei wiederum gleichzeitig der Festle- 
gung der Vorspannung der Blattfeder 23 und der Uber- 
tragung der Andruckkraft F bzw. der Reaktionskraft 
der stoBartigen Belastung auf die Blattfeder. 

In den Fig. 3 und 4 sind zwei weitere mogliche Vari- 
anten einer gelenkigen Verbindung bzw. eines Dreh- 
und Schwenkgelenks 9" und 9"' gezeigt. Das Drehge- 
lenk 9" gemaB Fig. 3 besteht dabei aus einem einfachen 



DE 41 24 

7 

Massivgummipuffer, der sowohl am Griffteil 8 als auch 
am Gehause 2 befestigt ist. Dieses Drehgelenk 9" laCt 
dabei nicht nur eine reine Schwenkbewegung, sondern 
vielmehr auch zumindest geringe Bewegungen in samt- 
lichen andercn Richtungen zu und weist somit erheblich 5 
mehr Freiheitsgrade als ein einfaches Drehgelenk auf. 
Das Drehgelenk 9"' gemaB Fig. 4 ist als einfache flexi- 
ble Materialbriicke, die im wesentlichen einstiickig am 
Griffteil und am Gehause 2 angeformt ist, ausgebildet. 
Diese Materialbriicke wirkt dabei als Schwenk- oder 10 
Klappscharnier nach Art eines an sich bekannten Film- 
scharnieres. 

Patentanspriiche 

15 

1. Griffisolierung fur uber ein Schlagwerk mit peri- 
odischen Stoflen beaufschlagte Arbeitsgerate, ins- 
besondere fiir cincn Bohrhammer, gekennzeichnet 
durch ein zumindest funktionell zwischen der Be- 
dienperson und dem Schlagwerk (3) angeordnetes, 20 
vom eigentlichen Arbeitsgerat (1) getrenntes Griff- 
teil (8), das zumindest im wesentlichen gelenkig 
verschwenkbar am Arbeitsgerat (1) befestigt ist 
und an mindestens einem von der gelenkigen Befe- 
stigung (9; 9'; 9"; 9"') wegweisenden Ende uber 25 
eine Feder (17; 23) oder ein Federsystem an das 
Arbeitsgerat (1) gekoppelt ist. 

2. Griffisolierung nach Anspruch 1 dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Griffteil (8) einseitig nach 
Art eines einfach wirkenden Hebels gelenkig am 30 
Arbeitsgerat (1) befestigt ist und die federnde An- 
kopplung (13) am in der Fugenebene zwischen Ar- 
beitsgerat (1) und Griffteil (8) entgegengesetzten 
Ende des Griffteils (8) angeordnet ist. 

3. Griffisolierung, nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 35 
gekennzeichnet, daB die federnde Ankopplung (13) 
zumindest im wesentlichen in der Verlangerung der 
wirksamen Arbeits- oder Schlagachse des Arbeits- 
gerates(l)liegt. 

4. Griffisolierung nach einem der Anspriiche 1 bis 3 40 
dadurch gekennzeichnet, daB die gelenkig ver- 
schwenkbare Befestigung (9; 9'; 9"; 9"') des Griff- 
teils (8) am Arbeitsgerat (1) uber ein Gummigelenk 
(9") eine Materialbriicke nach Art eines Filmschar- 
nieres (9"') oder ein Bolzen- oder Scharniergelenk 45 
(9;9')erfolgt. 

5. Griffisolierung nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Gummigelenk zwischen 
Griffteil (8) und Arbeitsgerat (1) ein im wesentli- 
chen kardanisch abgestimmtes Gummi-Buchsenge- 50 
lenkist. 

6. Griffisolierung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die federnde An- 
kopplung (13) zwischen Griffteil (8) und Arbeitsge- 
rat (1) uber eine metallische oder aus Kunststoff 55 
gefertigte Schraubenfeder (17), Tellerfeder oder 
Blattfeder, insbesondere Doppelblattfeder (23), 
oder eine Gummifeder erfolgt. 

7. Griffisolierung nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die federnde Ankopplung (13) 60 
aus einer ersten am Griffteil (8) angeordneten An- 
schlagplatte (14), einer zweiten am Arbeitsgerat (1) 
angeordneten Anschlagplatte (16), mindestens ei- 
ner Fuhrungsstange (15), die an einer der beiden 
Anschlagplatten (14) befestigt ist und die jeweils 65 
gegeniiberliegende Anschlagplatte (16) in einer da- 
fiir angeordneten Aussparung verschiebbar durch- 
greift, und einer Schraubenfeder (17) oder Loch- 
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gummifeder mit Zentralbohrung, die zwischen den 
beiden Anschlagplatten (14, 16) eingespannt ist und 
die Fuhrungsstange (15) umgreift besteht. 

8. Griffisolierung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, 
gekennzeichnet durch eine Spannvorrichtung zur 
Erzielung einer definierten Vorspannung der fe- 
dernden Ankopplung (13). 

9. Griffisolierung nach Anspruch 7 und 8, gekenn- 
zeichnet durch ein auf der Fuhrungsstange (15) ver- 
stellbares Anschlagelement (19) zur Einstellung des 
maximalen Abstands zwischen den beiden An- 
schlagplatten (14, 16) an dem axialen Ende der Fuh- 
rungsstange (15), das die mit der Aussparung verse- 
hene Anschlagplatte (16) durchgreift. 

10. Griffisolierung nach einem der Anspriiche 1 bis 

9, gekennzeichnet durch einen Endanschlag (21, 22) 
zwischen Griffteil (8) und Arbeitsgerat (1) zur Be- 
grenzung des maximalen Verschwenkbereichs. 

11. Griffisolierung nach einem der Anspriiche 1 bis 

10, gekennzeichnet durch eine mit der federnden 
Ankopplung (13) gekoppelte MeB- und Anzeige- 
einrichtung zur Ermittlung und Anzeige der aktuell 
aufgebrachten Andruckkraft (F). 

12. Bohrhammer mit einem insbesondere elektri- 
schen oder pneumatischen Antrieb, einem Oberset- 
zungsgetriebe, einem Schlagwerk und einem Griff- 
teil, gekennzeichnet durch ein Griffteil nach einem 
der vorstehenden Anspriiche. 
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